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Resumo 

O trabalho relata resultados iniciais de um estudo que contempla a experimentação 
e  avaliação  crítica  da  possibilidade  de  utilização  da  plataforma  JaCaMo para  a 
realização  de  simulações  sociais.  Ainda,  visa  propor  possíveis  extensões  e 
adaptações  necessárias  para  que  a  plataforma  torne-se  adequada  para  tal 
propósito.  A  plataforma  JaCaMo  é  baseada  em  três  plataformas/linguagens 
independentes,  Jason (A Java-based AgentSpeak Interpreter  Used with  Saci  For 
Multi-Agent Distribution Over the Net), CArtAgO (Common ARTifact infrastructure for 
AGents  Open  environments)  e  Moise+  (Model  of  Organisation  for  multI-agent 
SystEms), provendo um suporte em alto nível para desenvolver agentes, ambientes, 
e  organizações  de  forma  sinérgica.  Espera-se  que  os  resultados  obtidos  pela 
proposta deste trabalho, integrados com os esforços do projeto MSPP (Modelagem 
e Simulação de Políticas Públicas), possam prover contribuições metodológicas e 
ferramentais, os quais poderão servir como recursos para trabalhos com interesse 
em simular políticas públicas com base na abordagem de sistemas de agentes.
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