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Resumo

O trabalho relata resultados iniciais de um estudo que contempla a experimentacao
e avaliagdo critica da possibilidade de utilizacdo da plataforma JaCaMo para a
realizacdo de simulagbes sociais. Ainda, visa propor possiveis extensdes e
adaptagdes necessarias para que a plataforma torne-se adequada para tal
propésito. A plataforma JaCaMo é baseada em trés plataformas/linguagens
independentes, Jason (A Java-based AgentSpeak Interpreter Used with Saci For
Multi-Agent Distribution Over the Net), CArtAgO (Common ARTifact infrastructure for
AGents Open environments) e Moise+ (Model of Organisation for multl-agent
SystEms), provendo um suporte em alto nivel para desenvolver agentes, ambientes,
e organizagbes de forma sinérgica. Espera-se que os resultados obtidos pela
proposta deste trabalho, integrados com os esforgos do projeto MSPP (Modelagem
e Simulagdo de Politicas Publicas), possam prover contribuicdes metodoldgicas e
ferramentais, os quais poderao servir como recursos para trabalhos com interesse
em simular politicas publicas com base na abordagem de sistemas de agentes.
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