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Resumo

Em sistemas multiagentes, normalmente considera-se uma divisao conceitual que
separa sua criacdo em quatro dimensfes: a organizacdo (que dirige o
comportamento dos agentes), a populacdo de agentes que compora o sistema, 0
ambiente (onde todos estdo situados) e o conjunto de possiveis interacdes entre 0s
agentes. Das ferramentas existentes para criagdo destes sistemas, a plataforma
JaCaMo mostra-se promissora pelos recursos oferecidos e permite a programacao
de trés das dimensdes apresentadas. Ela é constituida por trés componentes: Jason
(interpretador da linguagem AgentSpeak, usada para programacao da populacdo de
agentes), MOISE+ (modelo organizacional) e CArtAgO (framework para
programacao do ambiente). Este trabalho apresenta uma implementacdo de uma
camada de comunicacdo para a plataforma JaCaMo, fazendo uso do framework
CArtAgO. Os objetivos pretendidos sdo: deixar transparente aos agentes a logica
dos protocolos de comunicagdo utilizados e as especificidades de cada agente
como, por exemplo, a linguagem de implementacdo. Como resultados, temos
atualmente a implementagcdo dos protocolos Inform e Request, seguindo a
padronizacdo da fundacdo FIPA (Foundation for Intelligent Physical Agents), e a
possibilidade de utilizacdo destes protocolos apenas entre agentes programados na
linguagem AgentSpeak. Futuramente estenderemos as funcionalidades da camada
para prover a comunicagao entre agentes implementados em diferentes linguagens.
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